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Funciona a partir do acionamento de um motor eletrico
monofasico ou bifasico, que transmite o0 movimento de giro

através de correia para eixo roscado (FUSO). A Cabina fica

presa ao Fuso através de uma Porca/Bucha, a medida que o

eixo gira, a bucha sobe ou desce dependendo do sentido do LN
giro e com ela a cabine onde esta o usuério. Nao é possivel '
instalacao do equipamento em tensao diferente de

220Vac. il
l — MOTOR,POLLA/RASE |
CONIUNTO INFERIOR DO

T Tustratil

KIT CORIUNTO
L~ CARRD ACDZ 54744

Resumo do funcionamento

-Pressao constante.

-“Botoes de chamada” em cada pavimento e Joystick na Cabina.

-Botao de emergéncia tipo soco.

-LED de erros no painel, fica aceso com plataforma energizada e pode
piscar indicando qual erro esta impedindo a plataforma de se
movimentar (Consultar tabela pagina 4).

-Cancelas na Cabina e Portas ou Portinholas nos pavimentos que devem
estar fechados para que a plataforma se movimente.

-Sensores Antiesmagamento sob a Cabina para prevenir acidentes e
sensor Porca de Seguranga (foto com marcagao) para caso a porca
principal falhe.

-Para uso com portinholas, possui trinco eletromagnético que destranca
por alguns segundos quando a plataforma nivela. E que tranca
novamente se a porta for aberta e fechada.

LED indicativo de emros
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Sistema de comando

0O controle do equipamento é feito pela Placa Controladora e por dois Contatores (Kit de Contatores). A figura mostra
ambos os componentes além da identificacao dos chicotes e onde devem ser conectados.

E necessario que haja ponto de distribuicao de energia 220 Vac mono ou bifasico localizado préximo a plataforma
protegido por um disjuntor e um DR, para energizacao do motor monofasico 220Vac/1cv e da placa controladora.

CHICOTE PAVIMENTO SUPERIOR
Codigos de chicotes: 65993R ou 65994R

CHICOTE PAVIMENTD INFERIOR:
Cédigos de chicotes: TATITR ou T4T38R

Kit de Contatores

CHICOTE DOS FINS DE CURSO
Codigos de chicotes: 91357 ou 91358

Interface de poténcia entre a placa
controladora e o motor. Pode ser
usado para movimentar a plataforma
durante instalacao/manutencao.

CHICOTE DO MOTOR
Codigo de chicote: 648408

CHICOTE DE ENTRADA DE ENERGLA
Cadigo de chicote: 49811

CABO DE MANOBRA
Codigo de chicote: 90356

Apos instalacao, podemos utilizar o recurso AutoTeste, onde a
plataforma realizara movimentos de subida e descida
automaticamente (sem necessidade de pressionar os botoes
ou Joystick). Para isso inserimos jumper no conector indicado
na figura. Para terminar/interromper AutoTeste basta retirar
jumper.

Poderemos utilizar esse recurso durante manutengoes.

JUMPER
AUTOTESTE

Algumas prdticas comuns na resolucdo de problemas

- Desconectar um sensor e fechar respectiva fiacao.

- Realizar jumpers nos conectores da placa para testar se nao ha problema nos chicotes.

- Medir continuidade nas pontas dos conectores dos chicotes que sao conectados na placa (a numeracao dos pinos
do conector esta impressa na propria placa, figura abaixo) para verificar se algum sensor esta falhando ou se 0
chicote nao esta rompido ou com algum mau contato. A medicao de continuidade deve ser feita com o respectivo
chicote desconectado da placa.

- Alternativamente é possivel trabalhar com medicdes de tensdo continua (escala 20Vdc) com o equipamento
energizado. As medigdes podem ser feitas com os chicotes encaixados nos conectores da placa para verificar
se esta conforme diagrama elétrico e conforme a tabela orientativa da praxima pagina. Essas medidas podem
ser feitas colocando as ponteiras do multimetro nas costas dos conectores dos cabos ou nos terminais dos
conectores da placa, com bastante cuidado para nao fechar curtos entre os terminais.

- Se a plataforma nao se movimenta e nenhum erro é apresentado no LED de erros(se houver) pode-se pressionar
diretamente a contatora de subida ou descida para verificar se a parte de poténcia esta funcionando
corretamente. Lembrar que ao pressionar as contatoras manualmente, os fins de curso nao serao respeitados,
ficando a cargo do técnico nao extrapolar movimentacgao para cima ou baixo. Se mesmo assim a plataforma nao
se movimentar pode ser que haja um problema no chicote do motor, com a(s) contatora (s) ou até mesmo com o
fornecimento de energia.
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Como resolver problemas

Caso a plataforma nao movimente através do Joystick ou dos botées nos pavimentos, a primeira acao é analisar
o LED indicativo de erros na Cabina. O LED pisca de acordo com o erro detectado e acompanhado de sinal sonoro.
O ciclo repete enquanto o erro nao for corrigido. Abaixo a descricao do nimero de piscadas e o erro
correspondente:

Piscadas Descrigao do erro / falha
1 ---> Cancela aberta ou sensor da porca de seguranca aberto com comando de movimentacao acionado.
3 ---> Porta superior aberta e plataforma na posicao intermediaria.
4 ---> Porta inferior aberta e plataforma na posicio intermediaria.
5 ---> Porta superior aberta e plataforma na posicao inferior.
6 ---> Porta inferior aberta e plataforma na posicao superior.
7 _---> Emergéncia acionada em um dos pavimentos.
8 ---> Emergéncia acionada entre os pavimentos.
9 ---> Sensor antiesmagamento acionado na descida.
10 ---> Alimentacéo abaixo do minimo com comandos de abertura de porta.
11 ---> Alimentacao abaixo do minimo.
12 ---> Time out de subida.
13 ---> Time out de descida.

14 ---> Dois finais de curso acionados simultaneamente ou ambos os sensores de parada ligados NA
normalmente aberto) quando deveriam ser NF (normalmente fechado).

Algumas plataformas mais antigas nao possuem LED de erros, nesse caso € preciso uma analise linha por linha.
Seguem valores de referéncia para utilizar na medicao e deteccao de problemas. Para medicdo deve-se
utilizar multimetro escala de 20Vdc (tensao continua). Os pontos abaixo foram retirados da analise do
diagrama geral.

Item Ponto de Medi¢do — Valor
Ponteira Preta Ponteira Vermelha Medido
BatSa Chama Conec tor;.‘hf‘:‘-. pino Botdo Pressionado Ovdc
Desce i
(pavimento Conectorgchﬂ. ping Chicote poste Bot3o em Repouso 5Vdc
— S inferior fio 5 /[l
Chicote poste Conector CN3, pino Parta Fechada Ovdc
4
inferior fio 3 f AM
Porta Inferior inferior fio 3 / AM ou
Chicote poste Porta Aberta 5Vdc
inferior fio 4 /¥
Conector CN3, pino | Conector CN3, pino 3,5vdca
. 1 2 Trava liberando 6,5Vdc
Trava Magnética i
Inferior ou ou |oscilando)
Chicote poste Chicote poste
inferior fio 1/ [l | inferior fio 2 / T Trava fechada Ovdc
Botdo Chama Sot Conactor :N‘t' Ll Botdo Pressionado Oovdc
(pavimento : ou
superior) Conector3CN4. pina Chicote poste Botdo em Repouso Svdc
B
Chicote poste el » PO Porta Fechada Ovdc
Porta = superior fio 3/ AM :u
Chicote poste Porta Aberta S5vidc
sgginr fio 4 ;‘m
Conector CN4, pino | Conector CN4, pino 35Vdca
i 1 2 Trava liberando 6,5Vdc
Trava Magnética i
S = ou ou |oscilando)
Chicote poste Chicote poste Trava fechada ovde
superior fio 1 /[l | superior fio 2 /8
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Conector CN7, pino Desce da Cabina oVdc
Botio/loystick 4 Acionado
Desce ou
(cabina) Chicote manobra fio | Bot3o/Joystick Repouso SVdc
4/8BC
Conector CN7, pino Sobe da Cabina ovde
Botdo/Joystick 2 Acionado
Sobe ou
(cabina) Chicote manobra fio | Botdo/Joystick Repouso SVidc
2/
Conector CN7, pino | Conector CN7, pin0 | cancela fechada/baixada avidc
1 3
Cancela ol il
Cancela
] Chicote manobra | Chicote manobra fio aberta/levantada SVdc
fio1 /(@ 3/
Conector CN7, pino | Emergéncia em Repouso ovde
Botdo de 6 (Botdo puxada)
Emergéncia ou : .
(cabina) chicosmannticsfio Emergéncia Acionada SVdc
(Botdo pressionado)
6/[0
Conector CN7, pino Anti-Esmagamento
5 normal (hice
Anti-Esmagamento s
] Chicote manobra fio hnn-irir;:gazr:enm SVdc
s/l
Posicao diferente de
Conector CNS5, pino pav. inferior ovd
: c
Am de Curso 3 (fim de curso
Infasioe ou desacionado)
Conector CNS, ping Chicote fins de curso Plataforma no
> P fio3.’. pavimenta inferior Svdc
oy (fim de curso acionada)
Chiloota R da : Posicao diferente de
] Conector CNS5, pino pav. superior
curso fio 1/ . 0vdc
4 (fim de curso
Fim de Curso :
ou desacionado)
superior Chicote fins de curso Plataforma no
fioa /M pavimento superior 5Vdc
(fim de curso acionado)

Encontrando dificuldades para instalacao / manutencao, entre em contato por
e-mail, celular ou Whatsapp:

Central Whatsapp Suporte Técnico: 41 9602 5503
suporte@daikenelevadores.com.br




